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Modalidade : Tedrica
Classificagdo do Conteudo pelas DCN:  Basica

Ementa:

Cinemética de corpos rigidos no espago: velocidade angular, relagdo entre derivadas de
vetores em referenciais distintos, aceleracéo angular, velocidade e aceleracgéo, relagcéo entre
velocidades e aceleracfes de dois pontos fixos em um corpo rigido, velocidade e aceleracao
de um ponto que se move em relacdo a um corpo rigido, rotacdo sem deslizamento
(engrenagens etc.); sistemas de corpos rigidos: (restricdes e vinculos); dinamica de
sistemas de particulas: equac¢des de movimento; trabalho e energia; balanco da quantidade
de movimento linear; balanco da quantidade de movimento angular; introducédo a dinamica
de corpos rigidos no espaco: balanco da quantidade de movimento linear, balan¢co da
guantidade de movimento angular, tensor de inércia, energia cinética; dindmica de corpos
rigidos no plano: equacbes de movimento particularizadas para duas dimensdes,
modelagem e simulacdo da dindmica de mecanismos planos.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria Optativa
Engenharia Civil 50 Fisica e Quimica Nao Sim
Departamento/Coordenagéo: Departamento de Engenharia Civil e Meio

Ambiente/Coordenacao do Curso de Engenharia Civil

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos: Caodigo

Estatica DFG.24

Co-requisitos:

Disciplinas para as quais € pré -requisito

Disciplinas para as quais € co -requisito:

Objetivos: A disciplina deverd possibilitar ao estudante

Analisar a evolug¢do de um sistema mecanico;

Relacionar grandezas cinematicas relativas a um sistema de corpos rigidos sujeito a vinculos;
Obter equagdes de movimento de corpos rigidos pela aplicacdo das leis da Mecénica;

Aplicar os principios da Dindmica em problemas de interesse da Engenharia.

Unidades de ensino Carga-horaria
horas-aula

1 |Dindmica de sistemas de particulas: equagdes de movimento; 6
trabalho e energia; balango da quantidade de movimento linear;
balanco da quantidade de movimento angular;

2 | Cinematica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: 8
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Translacao, Rotacdo, Movimento em um Referencial Inercial, Centro
Instantadneo de Velocidade Nula, Movimento Relativo Utilizando
Referenciais Auxiliares Nao-Inerciais.

Dindmica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Momento de 8
Inércia Equacgbes Dindmicas do Movimento Plano: Translacao,
Rotacdo em Torno de um Eixo Fixo, Movimento Plano Geral.

Dindmica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Trabalho e 8
Energia — Energia Cinética, Trabalho de uma For¢ca e de um Binario,
Principio do Trabalho e Energia, Principio da Conservacao da
Energia

Dindmica do Movimento Plano de um Corpo Rigido: Impulso e 10
Quantidade de Movimento — Quantidade de Movimento e Momento
Angular, Principios do Impulso e Quantidade de Movimento /
Momento Angular, Conservagdo da Quantidade de Movimento e do
Momento Angular.

Cinematica do Movimento Tridimensional de um Corpo Rigido: 10
Rotacdo em Torno de um Ponto Fixo, Derivada Temporal de um

Vetor em um Sistema de Referéncia Nao-Inercial, Movimento Geral,
Movimento Relativo Utilizando Referenciais Auxiliares Nao-Inerciais.

Dinamica do Movimento Tridimensional de um Corpo Rigido: 10
Momentos e Produtos de Inércia, Momento Angular, Energia
Cinética, Equacgdes de Movimento, Movimento Giroscopico (Angulos
de Euler)

Total 60
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